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واحد یـزد  
گروه مهندسی برق

پایان نامه تحصیلی 

دوره کارشناسی مهندسی برق (الکترونیک)

عنـوان:

ضبط دیجیتال با کنترل رادیویی

چکیده :

این مدار بدین صورت عمل می کند که در ابتدا فرمان ورودی ما که می تواند روشن یا خاموش شدن مدار،کم و زیاد شدن صدار،فرمان تایمر،انتخاب ضبط یا 

CD-ROMباشد که از طریق ماژول فرستنده به گیرنده می رسد.

 مدار گیرنده اطلاعات

را در یافت کرده و به 14 میکرو می دهد و میکروبا توجه به اطلاعات در یافت شده،یکی از پایه های 24 یا 25 را

فعال می کند که باعث فعال شدن ضبط یا 

CD-ROM می شودو
اگر اطلاعات مربوط به تایمرها باشد پایه های 39 یا 40 بسته به نوع تایمر انتخاب شده در فرستنده فعال می شود.

در صورتی که در فرستنده کم و زیاد کردن صدا باشد میکرو یکی از پایه های 

 23یا   22را فعال می کند که به صورت دستی نیز قابل کنترل هست.

پس از انتخاب حالت ضبط یا CD-ROM اطلاعات صوت از ضبط یا CD-ROM به پری میرسد که پس از تقویت 

وارد اکولایزر صوتی شده که به صورت دستی تنظیم

فرکانسهای بم و زیر را بر عهده دارد می رسد سپس به ولوم دیجیتال می رسد.

بعد از ان وارد امپلی فایر شده که 1 وات حقیقی دارد در اخر به بلندگو می رسد که خود ورودی 

دسیبل متر نیز می باشد که توسط 20 عدد LED
که دارای سه رنگ سبز ،زرد ، قرمز می باشد که 

با توجه به شدت صوت نمونه برداری می کند.

در پانل دستگاه فقط موارد زیر قابل دسترسی 

می باشد:

1) ولوم تنظیم صدا
2) تایمر 1 دقیقه تا 3 ساعت
3) اکولایزر صوتی پنج کاناله

4) کلید روشن و خاموش
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مقدمه :
امروزه که استفاده از دستگاه های صوتی رو به افزایش است اطلاع از انواع و امکانات انها امری لازم می نماید به همین دلیل بود که من بیشتر تشویق می شدم که پروژه ام را در این مورد انتخاب کنم در همین راستا حمایت های دوستانم و کمک فکری انها را نمی توان فراموش کرد .

این پروژه باعث شد تا من علاوه بر یادگیری بسیاری از مسائل مربوط با رشته ام در موارد دیگری چون :

انواع رنگ کاری

انواع سند پلاست

و از همه مهمتر چگونگی ساخته جعبه مدار و تناسب ان با مدار میباشد.
در خاتمه امیدوارم همین طور که این پروژه اموزش کاربردی زیادی برای من داشته بتواند راهنمای خوبی نیز برای شما دوست عزیز باشد.

فصل دوم

سخت افزار

2-1) نقشه های مدار به صورت شماتیکی

2-2) مقدمه ای بر AVR
2-3)خانواده های محصولات AVR
2-4)  M5226P

2-5)انواع تایمر
2-6)کریستال
2-7)امپلی فایر

2-8)ولوم دیجیتال

2-9) LM 386
2-10)  HMD
HME 2-11)
2-12) LM3914
Digitaly-Power-Supply   2-13)
2-15)وسایل ساخت مدار

نقشه های مدار به صورت شماتیکی:
(1 نقشه تایمر با CD4060 :
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(2 نقشه تایمرمای 555 :
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(3 نقشه ولوم دیجیتال :
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(4 نقشه اکولایزر:
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(4 نقشه فرکانس متر :
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(5 نقشه ATMEGA32 :
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مدار ریمو ت کنترل 8 کاناله :
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مقدمه ای بر میکروکنترلرهای AVR :

میکروهای AVR دارای انعطاف پذیری غیر قابل مقایسه و بی همتایی هستند.آنها قادر به ترکیب هر نوع کدی با یک معماری کارامد از طریق زبانهای C و Assembly هستند و قادرند از طریق این برنامه ها تمام پارامترهای ممکن در یک سیکل یا چرخه ماشین را با دقت بسیار بالا هماهنگ کنند.

میکرو AVR دارای معماریی است که میتواند در تمام جهات مورد استفاده شما،عمل کند میکرو AVR معماریی دارد که برای شما کارایی 16 بیتی ارائه می دهد که البته قیمتش به اندازه یک 8 بیتی تمام می شود.
بهره های کلیدی AVR :

دارای بهترین MCU برای حافظه فلش در جهان ! (MCU: Master Control Unit)

دارای سیستمی با بهترین هماهنگی 

دارای بالاترین کارایی و اجرا در CPU (یک دستورالعمل در هر سیکل کلاک)

دارای کدهایی با کوچکترین سایز

دارای حافظه خود برنامه ریز

دارای واسطه JTAG که با IEEE 1149.1 سازگار است

 (IEEE: Institute of Electrical and Electronics Engineers.)

دارای سخت افزار ضرب کننده روی خود

دارای بهترین ابزارها برای پیشرفت و ترقی

دارای حالات زیادی برای ترفیع دادن یا Upgrade .

واژگان کلیدی AVR :

میکرو کنترلر AVR به منظور اجرای دستورالعملهای قدرتمند در یک سیکل کلاک(ساعت) به اندازه کافی سریع است و می تواند برای شما آزادی عملی را که احتیاج دارید به منظور بهینه سازی توان مصرفی فراهم کند.

میکروکنترلر AVR بر مبنای معماری  RISC(کاهش مجموعه ی دستورالعملهای کامپیوتر) پایه گذاری شده و مجموعه ای از دستورالعملها را که با 32 ثبات کار میکنند ترکیب می کند.

به کارگرفتن حافظه از نوع Flash  که AVR ها به طور یکسان از آن بهره می برند از جمله مزایای آنها است.

یک میکرو AVR می تواند با استفاده از یک منبع تغذیه 2.7 تا 5.5 ولتی از طریق شش پین ساده در عرض چند ثانیه برنامه ریزی شود یا Program شود.

میکروهای AVR در هرجا که باشند با 1.8 ولت تا 5.5 ولت تغذیه می شوند البته با انواع توان پایین (Low Power)که موجودند.

راه حلهایی که AVR پیش پای شما می گذارد، برای یافتن نیازهای شما مناسب است:

با داشتن تنوعی باور نکردنی و اختیارات فراوان در کارایی محصولات AVR، آنها به عنوان محصولاتی که همیشه در رقابت ها پیروز هستند شناخته شدند.در همه محصولات AVR مجموعه ی دستورالعملها و معماری یکسان هستند بنابراین زمانی که حجم کدهای دستورالعمل شما که قرار است در میکرو دانلود شود به دلایلی افزایش یابد یعنی بیشتر از گنجایش میکرویی که شما در نظر گرفته اید شود می توانید از همان کدها استفاده کنید و در عوض آن را در یک میکروی با گنجایش بالاتر دانلود کنید. 

خانواده های محصولات AVR :
Tiny AVR:
میکروکنترلری با اهداف کلی و با بیش از 4 کیلو بایت حافظه فلش و 128 بایت حافظه استاتیک و قابل برنامه ریزی است.(منظور از حافظه استاتیک SRAM و حافظه قابل برنامه ریزی EEPROM است.)

Mega AVR:
این نوع میکروها قابلیت خود برنامه ریزی دارند و می توان آنها را بدون استفاده از مدارات اضافی برنامه ریزی کرد همچنین بیش از 256K بایت حافظه فلش و 4K بایت حافظه استاتیک و قابل برنامه ریزی دارند.

LCD AVR:
این نوع میکرو دارای درایور برای نمایشگر LCD با قابلیت کنترل اتوماتیک تباین و مقایسه تصویر می باشد.باعث تمدید عمر باتری می شود و در حالت فعال دارای توان مصرفی پایینی است.

توان مصرفی پایین:
· توان مصرفی پایین آنها برای استفاده بهینه از باتری و همچنین کاربرد میکرو در وسایل سیار و سفری طراحی شده که میکروهای جدید AVR با توان مصرفی کم از شش روش اضافی در مقدار توان مصرفی ، برای انجام عملیات بهره می برند.

· این میکروها تا مقدار 1.8 ولت قابل تغذیه هستند که این امر باعث طولانی تر شدن عمر باتری می شود.
· در میکروهای با توان پایین ، عملیات شبیه حالت Standby است یعنی میکرو می تواند تمام اعمال داخلی و جنبی را متوقف کند و کریستال خارجی را به همان وضعیت شش کلاک در هر چرخه رها کند!
ابعاد مختلف میکروهای AVR را در اشکال زیر مشاهده می کنید:
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AVR های مدل tiny:
به خود اجازه ندهید که نام آن شما را گول بزند... میکروهای مدل tiny توانایی های عظیمی دارند.به خاطر کوچک بودن و داشتن MCU بسیار پر قدرت به اینگونه میکروها نیاز فراوانی هست آنها به هیچ منطق خارجی نیاز نداشته و به همراه یک مجتمع مبدل آنالوگ به دیجیتال و یک حافظه قابل برنامه ریزی EEPROM قابلیتهای خود را ثابت می کنند.

نکات کلیدی و سودمند مدل Tiny :

· آنها به منظور انجام یک عملیات ساده بهینه سازی شده و در ساخت وسایلی که به میکروهای کوچک احتیاج است کاربرد فراوان دارند.

· کارایی عظیم آنها برای ارزش و بهای وسایل موثر است.
AVR های مدل Mega:
اگر شما به میکرویی احتیاج دارید که دارای سرعت و کارایی بالا باشد و توانایی اجرای حجم زیادی از کد برنامه را داشته و بتواند داده های زیادی را سروسامان دهد باید از AVR های مدل Mega استفاده کنید آنها به ازای هر یک مگا هرتز سرعت ، توانایی اجرای یک میلیون دستورالعمل در هر یک ثانیه را دارند همچنین قابل برنامه ریزی و بروزرسانی کدها با سرعت و امنیت بسیار بالایی هستند.

نکات کلیدی و سودمند مدل Mega :
· حافظه سریع از نوع فلش با عملکرد خود برنامه ریز و بلوکه ی بوت (Boot Block)
· دقت بسیار بالای 8-کانال در تبدیل آنالوگ به دیجیتال 10 بیتی
· USART و SPI و TWI بر طبق واسطه های سریال
· واسطه ی JTAG بر طبق IEEE 1149.1 
TWI: Two Wire Interface is a byte oriented interface
USART: Universal Serial Asynchronous Receiver/Transmitter 

SPI: Serial Peripheral Interface
JTAG available only on devices with 16KB Flash and up
واسط JTAG فقط در میکروهای با بیش از 16 کیلوبایت حافظه فلش موجود است.

AVR های مدل LCD:
آنها با بالاترین یکپارچگی و انعطاف پذیری ممکن طراحی شده اند و با داشتن درایور LCD و کنترلر اتوماتیک وضوح تصویر ،بهترین واسطه را با انسان دارند و دارای توان مصرفی پایین و کارایی بالایی هستند.اولین عضو این خانواده 100 سگمنت داشت و دارای یک UART و SPI به منظور ارتباط به صورت سریال بود.

نکات کلیدی وسودمند مدل LCD :
· کارایی فوق العاده با سرعت یک میلیون دستورالعمل در ثانیه به ازای یک مگاهرتز

· واسطه ها برای ارتباط با انسان: وقفه های صفحه کلید و درایور نمایشگر LCD 
· آنها این اجازه را به طراح سیستم می دهند که توان مصرفی را در برابر سرعت پردازش تا جایی که امکان دارد بهینه کند.

نکات کلیدی و سودمند حافظه ی فلش خود برنامه ریز:

· قابلیت دوباره برنامه ریزی کردن بدون احتیاج به اجزای خارجی

· 128 بایت کوچک که به صورت فلش سکتور بندی شده اند
· داشتن مقدار متغیر در سایز بلوکه ی بوت (Boot Block)
· خواندن به هنگام نوشتن
· بسیار آسان برای استفاده
· کاهش یافتن زمان برنامه ریزی
· کنترل کردن برنامه ریزی به صورت سخت افزاری
راههای مختلف برای عمل برنامه ریزی:

موازی یا Parallel : 
· یکی از سریعترین روشهای برنامه ریزی

· سازگار با برنامه نویس های(programmers) اصلی
خود برنامه ریزی توسط هر اتصال فیزیکی:

· برنامه ریزی توسط هر نوع واسطه ای از قبیل TWI و SPI و غیره

· دارا بودن امنیت صد درصد در بروزرسانی و کدکردن
ISP:

· واسطه سه سیمی محلی برای بروزرسانی سریع

· آسان و موثر در استفاده
واسطه JTAG :
· واسطه ای که تسلیم قانون IEEE 1149.1 است و می تواند به صورت NVM برنامه ریزی کند یعنی هنگام قطع جریان برق داده ها از بین نروند.استفاده از فیوزها و بیتهای قفل.

· بیشتر برای دیباگ کردن آنچیپ و به منظور تست استفاده می شود
نرم افزار ارائه شده توسط شرکتATMEL به نام AVR Studio 4 : 
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این نرم افزار در حقیقت یک اسمبلر برای محصولات AVR اتمل است و به صورت کاملا ویژوالی است.

می تواند با انواع دستگاههای برنامه نویس میکرو ارتباط برقرار کند و کدها را در میکرو دانلود کند.

و قابلیت ترجمه کدها به زبانهای C و Assembly را دارد و ...

انواع برنامه نویسها که AVR Studio 4 با آنها سازگار است:
در این قسمت خصوصیات پروگرامر ها را به زبان انگلیسی ارائه کردم چون به زبان فارسی اصلا قابل فهم نمی بود و باید یکی پیدا می شد تا ترجمه فارسی آن را دوباره ترجمه کند...
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STK500/STK501/STK502

STK500
Supports All AVR Devices
Interfaces with AVR Studio
Early Support for NewDevices Push Buttons, LEDs & RS232
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STK501
STK500 Expansion Module for ATmega64/128
ZIF Socket & PCB Footprint
Onboard 32 kHz Oscillator
Additional RS232 Port
STK502
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STK500 Expansion Module for ATmega169
ZIF Socket & PCB Footprint
Onboard 32 kHz Oscillator
Demo Application with Temperature Sensor
JTAGICE / JTAGICE mkII
Interfaced using AVR Studio
Real-Time Emulation in Actual Silicon
Debug the Real Device at the Target Level
Communicates Directly to the Device through 4-Pin JTAG Interface
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One-wire Debug Interface (JTAGICE mkII only)

Supports
Program Breakpoints
Data Breakpoints
Full I/O View and Watches
Full Execution Control
ICE40/50 Emulator
ICE50
Emulates all Peripherals (Both Digital and Analog)
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Supports all Instructions And Peripherals Real-Time
All Configurations Done from AVR Studio
Unlimited Number of Breakpoints
Source Level Debugging
Supports the Newest Members of AT mega
And AT tiny Product Families
ICE40
Same Features as ICE50
End Low Cost ICE for ATtiny13, ATtiny26, ATmega8, ATmega8515,ATmega853
ICE50 Upgrade Available
پروگرامرهایی که AVR های خاصی را پشتیبانی می کنند:

	ICE50
	ICE40
	ICE200
	JTAGICE mkll
	JTAGICE
	STK502
	STK501
	STK500
	AVRISP
	Product
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	Mega168
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M5226P اکولازر صوتی
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یک پری امپلی فایر با    M5226P اکولازر صوتی

اکلایزر داخلی است پری ان برای ضبط

کافی نیست واحتیاج به پری دارد ولی برای سی دی 
نیازی به پری نیست.
ورودی مدار همان طور که در شکل پیداست مقاومت

4.7کیلو هست و خروجی مقاومت 10 کیلو می باشد

انواع تایمر:

1)تایمر 1 تا 3 ساعت با  CD4060
2)تایمر 10 و 30 دقیقه با NE555
1)تایمر 1 دقیقه تا 3 ساعت با  CD4060
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زمان سنج قابل برنامه ريزي
اين مدار يك زمان سنج همه منظوره، ارزان، با حجم بسيار كم مي باشد. اين زمان سنج 250 زمان مختلف را مي تواند برنامه ريزي كند. 

مغز سيستم شمارنده باينري چهارده حالته CD 4060 مي باشد. همچنانكه در شكل نشان داده شده است، پالس ساعت از اتصال R3, R4, C1 به ترتيب به پايه هاي 11, 10, 9 آي سي CD 4060 ايجاد مي گردد. به منظور تنظيم فركانسهاي ساعت VR1 با مقاومت R4 سري شده است. 

با وصل تغذيه، شمارنده توسط پالسي كه از منبع تغذيه از طريق خازن C2 (0.0001 f) مي آيد، صفر (RESET) مي گردد و سپس شروع به شمارش پالس 
هاي توليد شده توسط نوسان ساز مي كند. 
زمان سنج داراي 8 كليد قابل برنامه ريزي مي باشد كه هريك فاصله زماني خاصي را ايجاد مي كند. براي مثال با فركانس تقريبي 1.06 Hz را كه توسط VR1 تنظيم شده است خروجي Q6 (پايه 4) پس از دريافت 2 = 64 پالس به حالت يك مي رود كه حدودا 60 ثانيه طول مي كشد. به همين ترتيب خروجي Q14 (پايه 3) بعد از دريافت 2 = 16384 پالس كه چهار 
ساعت و نيم طول مي كشد به حالت يك مي رود. اما اگر كليد Q6 , Q14 هر دو روشن باشند فاصله زماني آنها با هم جمع مي 
شود زيرا تركيب ديودها و مقاومت تشكيل گيت AND را داده است. به همين دليل 256 زمان مختلف مي تواند برنامه ريزي شود.مدار مي تواند توسط يك باتري 9v تغذيه شود و در يك جعبه پلاستيكي كوچك جاسازي گردد.
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آی سی 555
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آشنایی با آی سی 555
 
      آی سی 555 جزء آی سی های تایمر محسوب می شود .دارای کاربرد فراوانی در مدارات و بخصوص در تکنیک پالس می باشد .بعلت ساختمان و نوع طراحی ، با این Ic و چند عدد مقاومت و خازن می توان انواع مدارات منواستابل و آستابل و مدارات تایمر و مولد شکل موج را طراحی و اجرا نمود 

آی سی 555 جزء آی سی های تایمر محسوب می شود .دارای کاربرد فراوانی در مدارات و بخصوص در تکنیک پالس می باشد .بعلت ساختمان و نوع طراحی ، با این Ic و چند عدد مقاومت و خازن می توان انواع مدارات منواستابل و آستابل و مدارات تایمر و مولد شکل موج را طراحی و اجرا نمود .مزیت این IC  تولید تایم بیسهای (time base) نسبتا دقیق (بدون استفاده از کریستال ) ، تقریبا مستقل از تغیرات ولتاژ منبع تغذیه و حرارت می باشد.این IC در بسته های 8 پایه DIP(دو ردیف پایه قرینه در طرفین  Dual Inline Package) و نوع دیگر Metal can package (قابلمه ای) که در انواع قدیمیتر و یا در جاهائیکه دفع حرارت بیشتر مورد نیاز باشد ، ساخته می شود.
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ولتاژ تغذیه IC چیزی بین 5 تا 15 ولت و حداکثر 18 ولت است . خروجی این IC (پایه 3) دارای دو سطح ولتاژ بالا (نزدیک به VCC) و پائین (نزدیک بهGND) است .و باری را که تا 200 میلی آمپر جریان بکشد ، می تواند تغذیه کند.از این رو مستقیما بسیاری از رله ها و یا بلندگوها و... رابدون استفاده از طبقات تقویت کننده جریان اضافی با این IC می توان تحریک نمود.برای بررسی نحوه کار IC ابتدا مدار داخلی آن را به صورت شکاتیک بررسی می کنیم.
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الف)- تغذیه :



پایه 8 به یک ولتاژ مثبت و پایه 1 به زمین وصل می شود.تا تغذیه IC فراهم گردد (در شمای داخلی خطوط تغذیه فلیپ فلاپ ، مقایسه کننده ، بافر تقویت کننده جریان و VREF رسم نشده است)با توجه به شکل ولتاژ VCC  روی سه عدد مقاومت 5 کیلو اهمی (وجه تسمیه این IC یعنی 555) تقسیم شده و با توجه به امپدانس ورودی زیاد مقایسه کننده​ها ، ولتاژهای 2/3VCC و VCC/3 را به ترتیب در ورودی منفی تقویت کننده اول و ورودی مثبت مقایسه کننده دوم بوجود می​آورد.

ب​)- خروجی:



پایه 3 از طریق یک تقویت کننده جریان  ولتاژ خروجی فلیپ فلاپ را برای استفاده  در خارج IC منتقل می کند.

ج)- تریگر: 



چنانچه ولتاژ پایه 2 از VCC/3 کمتر شود ،با توجه به ورودی های مقایسه کننده آنالوگ دوم  خروجی این این مقایسه کننده بالا رفته و باعث ست شدن فلیپ فلاپ Q=1 ( که با لبه بالا رونده کار می کند)می گردد.یعنی خروجی فلیپ فلاپ یا خروجی خود IC در این حالت بالا می رود و حتی اگر ولتاژ پایه 2 باز هم از VCC/3 بیشتر شود و خروجی مقایسه کننده پایین بیاید تغییری در خروجی مشاهده نمی​شود.

د)-ترشولد :


چنانچه ولتاژ پایه 6 از 2/3VCC ( یا ولتاژ پایه 5(  بیشتر شود ، با توجه به ورودی های مقایسه کننده​ی اول ،خروجی مقایسه کننده High شده و فلیپ فلاپ را Reset و خروجی IC را صفر می کند.

ه )-دشارژ :


همانطور که از روی شکل پیداست، هنگامی که فلیپ فلاپ ست باشد خروجی Q' فلیپ فلاپ ترانزیستور Q1 را قطع خواهد کرد (ولتاژ بیس صفر می شود)اما در هنگام Reset ترازیستور اشباع شده ، پایه 7 به زمین وصل می​شود . از این عمل بیشتر برای تخلیه خازن و رفتن به سیکل بعدی تایمینگ استفاده می شود .ولی بسته به نوع مدار و نظر طراح ، می تواند استفاده های دیگری هم داشته باشد .

و) کنترل ولتاژ:


اگر بخواهیم ولتاژ آستانه بالایی (ترشولد Vu ) و آستانه پایینی (تریگر Vl)  موجود در ورودی منفی مقایسه کننده اول و ورودی مثبت مقایسه کننده دوم ،همان 2/3VCC و VCC/3 بماند با این پایه )5( کاری نداریم فقط برای تثبیت تغییرات ناگهانی ولتاژ ( ناشی از عدم تثبیت تغذیه یا عوامل دیگر بخصوص در زمان تغییر وضعیت فلیپ فلاپ) این پایه را با یک خازن 0.001 تا 0.1 میکرو فاراد با کیفیت خوب وصل می کنیم .آزاد گذاشتن این پایه در فرکانس های کم و جاهائیکه منبع تغذیه دارای تثبیت خوبی است و نویز کم است ، اشکالی ندارد . و اما چنانچه بخواهیم ولتاژ های آستانه را خودمان تغییر داده یا کنترل کنیم با اعمال هر منبع ولتاژی ( با مقاومت داخلی در حدود کمتر از 5 کیلو اهم) به پایه 5 ،همان ولتاژ برابر Vu و نصف آن برابر Vl خواهد بود . از این پایه برای مدولاسیون پهنای پالس یا کنترل تاخیر بوسیله ولتاژ و. .. استفاده می شود .

ز ) Reset:

پایه 4 در صورت عدم استفاده معمولا با یک مقاومت یا به طور مستقیم به پایه 8 (VCC) وصل میشود ، تا احتمالا نویز یا الکریسیته القائی باعث تحریک ناخواسته آن نشود .در صورتیکه بخواهیم از این پایه استفاده کنیم معمولا آن را با یک مقاومت به Vcc وصل می کنیم و هنگامیکه این پایه حتی برای یک لحظه زمین  کنیم ،ترانزیستور Q2 اشباع شده Vref رابه فلیپ فلاپ اعمال کرده باعث رست شدن آن می شود . Reset شدن فلیپ فلاپ توسط پایه 4 مستقل از وضعیت پایه های 2و6 بوده و خروجی IC حتما Low می شود.
آی سی 555 یکی از معروف ترین و پرکاربردترین المانهای مجود در بازار است که به آی سی تایمر نیز معروف است. در بیشتر مدارات از این قطعه برای ایجاد پالس با فرکانس های متفاوت استفاده می گردد. مشخصات کامل پایه ها در شکل آمده است. این آیسی را می توانید در دو وضعیت مونواستابل وآ استابل مورد استفاده قرار داد.در حالت مونو استابل تولید و شکل پالس قابل کنترل است.که این کنترل عموما از طریق پایه 2 آیسی555  صورت می گیرد.اما در حالت آستابل در صورت داشتن تغذیه مثبت و منفی در پایه های 1و4و8 واتصال خازن و مقاومت درپایه های 2و6و7 به طور خودکار و بدون تحریک پالسهای ثابت وتعیین شده ای را ایجاد می کند.پایه 3 این آیس همواره پایه خروجی است. 
این آیسی کاربردهای فراوانی دارد که از آن جمله می توان به تولید پالس، کنترل پهنای پالس، مدارات تایمر و فرستنده و گیرنده وغیره....  اشاره کرد.
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در زیر به صورت شماتیکی مراحل تایمر 555 را نمایش می دهیم:
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کریستال :
کریستال جهت تولید پالس برای میکروکنترلر مورد استفاده قرار می گیرد.در شکل زیر کریستال 10 مگاهرتز را مشاهده می کنید.
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امپلی فایر ها
امپلی فایر این دستگاه از نوع 1 وات است و می توان روی گرماگیر نیز نسب کرد.این مدار دارای نویز بسیار کم است.  
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به جای ان از مدار زیر نیز می توان استفاده کرد:
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ولوم دیجیتالی-2کاناله
سالهاست ازپتانسیومترهای دسته دار برای کنترل حجم صدا دردستگاهای صوتی استفاده میشود.با وجود پیشرفت های بسیاری که در صنعت الکترونیک وسیستم های صوتی بوجود امده هنوزهم این روش در بسیاری از دستگاه ها مورد استفاده میباشدو حتی در بسیاری ازدستگاه ها که از کنترل از راه دور برای تنظیم صدا استفاده میشود عنصر اصلی همان تیغه لغزنده کربنی استفاده میشود و یک موتور روی دسته ان نصب شده است و بوسیله کنترل از راه دور ، مقدار و جهت گردش موتور تغییر می کند.
روش مناسبتری که اخیرا مورد توجه قرار گرفته است استفاده از ولوم دیجیتالی میباشد که علاوه بر مزایایی از قبیل ارزانتربودن نداشتن استهلاک و.. دارای این مزیت اصلی نیز میباشد که با استفاده ازیک کنترل از راه دور ساده میتوان صدا را کم و زیاد کرد درحالیکه در مدارات موتوردار باید مجهز به قسمت مکانیکی باشداما با پیشرفت تکنولوژی اکنون میتوان بوسیله یک یا دو ای سی و چند قطعه جانبی، یک مدارولوم دیجیتالی با کارایی وکیفیت مناسب ساخت. 

[image: image37.png]Vss
L-0UTI
LN
A-GND
LN
L-oUT2
INH
DCo

D000 anmn

IRIRIRINRIRIR

PT2253A

Vee
R-OUTI
RINI
A-GND
RIN2
R-OUT2
uD
osc





اما درمورد مشخصات مدار و آی سی pt2253a
این ای سی به کمک تکنولوژی cmos ساخته شده است و ولتاژ تغذیه این مدار 6 تا 12 ولت می باشدوتضیعف سیگنال این مدار بین to -68db می باشد و دو کاناله میباشد وبه وسیله 2 کلید میتوان صدای خروجی را کم و یا زیاد کرد.
البته برای ساخت مدار به کمک آی سی pt2253a مدارات ونقشه های زیادی وجود دارد از جمله مدار با تغذیه دوبل که ساخت آن برای کاربران کمی مشکل بوده وآن هم به دلیل تغذیه دوبل بودن مدار البته اگر دیتا شیت آی سی pt2253a را دانلود کنید مداات ساده تر از این مدار را نیز خواهد دید که قطعات که در آن استفاده شده کمتر می باشد مخصوصا قطعاتی که برای آی سی lm358 استفاده می شود اما کمبود این قطعات از کیفیت مدار کم می کند.
اما نقشه ای که در زیر مشاهده می کنید مدار کامل و جامع آن می باشد و نیازی به تغذیه دوبل نمی باشد که این خود یکی از مزایای اصلی و دلیل اصلی برای انتخاب این نقشه بود 
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اي سي  LM386
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در زیر شکل یک آیسی LM386 و شماتیک داخلی آنرا مشاهده می کنید.این آی سی یک آی سی تقویت کننده صدا است.عمل تقویت صدا در آن به صورت داخلی 20 برابر است.، این در حالتی است که پایه های 1و 8 آزاد باشند.،با قرار دادن مقاومت و خازن بین پایه های 1 و 8 میزان تقویت را تا 200 برابر می توان زیاد کرد.همانطور که در نقشه بالا مشاهده می کنید جهت تقویت بین پایه های 1و 8 خازن 0.1uf قرار داده شده است.اگر اسیلوسکوپ در اختیار داشته باشید .، می توانید زمانیکه در کنار میکروفن صحبت می کنید.در سر مثبت بلندگو شکل موج صدای خود را مشاهده می کنید.این آیسی حاوی یک عدد آپ امپ است.
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معمولا اي سي  LM386به عنوان يک تقويت کننده صوتي مورد استفاده قرار مي گيرد.اما مي توان با يک فيدبک ساده از اي سي مزبور به عنوان يک مولد صوت استفاده نمود که در 
شکل زير نشان داده شده است.
فرکانس خروجي به مقدار خازن بستگي دارد و با کاهش ان فرکانس افزايش يافته و با افزودن به مقدار خازن مي توان فرکانس هاي بيشتري را بدست اورد.براي مثال با افزودن خازن 220 نانوفاراد فرکانس صداي خروجي حدود دو کيلو هرتز خواهد بود.

ولتاژ مدار 4 تا 14 ولت و امپدانس بلندگو 8 اهم مي باشد.
این هم یک نمونه تقویت کننده با lm386 است که تا پانزده وات تقویت انجام میدهد :
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خروجی همه تایمرها با یک دیود به رله متصل می شود در صورت عمل برق مدار را قطع میکند.
تغذیه این رله 5v است که توسط ترانزیستور

C945   اعمال می شود.
دیود هم نقش یک دیود هرزگرد دارد.
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HMD
فرستنده از نوع رادیوئی است که توسط یک ترانزیستور پایه DATA  ان    NOTمیشود .
تغذیه ان 5v است .

پایه DATA به RXD متصل است که اطلاعات از ان صادر میشود.

ای سی این فرستنده همان LM386  است که نقش تقویت کنندگی دارد
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HME
گیرنده ان رادیوئی است.که هشت کاناله می باشد و کنترل مدار را بر عهده دارد.تغذیه ان 12v
است که ان هم مثل فرستنده با یک NOT  به میکرو 
پایه TXD  متصل هست .
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LM3914
این آی سی یک سطح سنج ولتاژ آنالوگ است . داخل این آی سی ۱۰ عدد تقویت کننده عملیاتی قرار دارد که با استفاده از ولتاژ مرجعی که به پایه های ۶ و۷ و ۸ معرفی می کنیم عمل می کند و ۱۰ سطح خروجی دارد که به دو حالت ردیفی و تکی نمایش می دهد . در حالت اول در صورتی که سطح ولتاژ ۳ باشد خروجی های ۱ و ۲ و۳ فعال می شود و در حالت دوم فقط خروجی ۳ فعال می شود .
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Digitaly-Power-Supply
منبع این مدار  POWER کامپیوتر است چون جریان مدار بسیار بالاست .
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وسایل ساخت مدار:
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1)LM3914 ........................ 2   عدد  
2)M5225P..........................2 عدد

(3 PT2253 ........................ 1 عدد

(4 LM386 ......................... 1 عدد

555   (5 ........................... 2 عدد

(6 CD4060 .......................  1 عدد

 ATMEGA32  (7.....................   1عدد

ATMEGA32  (8.....................  1 عدد

78L05 (9 .........................  1 عدد

10) TEA2025 ...................... 1 عدد
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 (1رله 5v (N.C)..................... 1 عدد

(2رله 12v (تک کنتاکت N.O )......... 1 عدد

(3رله 12v (دو کنتاکت  N.OوN.C)...... 1 عدد
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LED لیزری .......................  20 عدد
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1N4148 ............................18 عدد

1N4004 ............................ 3 عدد
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1K ...............................  5عدد

4.7K..............................  10عدد

2.2M ............................  1 عدد

 1M..............................  1 عدد

18K .............................  1 عدد

27K ..............................  2عدد
1.5K .............................   2عدد
390 .........................  1 عدد
10 ..........................  1 عدد

1.8M ........................  1 عدد
470K ........................   2عدد
220 .........................  1 عدد 
680 .........................  6 عدد
10K .........................  4 عدد

100K ........................  1 عدد

33K .........................  1 عدد
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104(TANALIUM) .................... 2 عدد

2.2u .............................. 1 عدد

10n .............................. 1 عدد

470n ..............................  1عدد

10u................................  6عدد

1000u ............................. 2 عدد

103 ...............................  3عدد

4.7u .............................. 1 عدد

1u ................................  1عدد

100u...............................  7عدد

102 ...............................  2عدد

22u..............................  2 عدد

15n ...............................  1عدد

3.3U ..............................  4عدد

220n ..............................  1عدد

3.9n ..............................  1عدد

68n .............................. 1 عدد

2.2n .............................. 1 عدد

47n ..............................   1عدد

1.5n ..............................   1عدد

33n ...............................  1عدد

15n .............................. 1 عدد

22n ...............................  1عدد

150n ..............................  2عدد

470u .............................  2 عدد
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MICRO-SOICH....................... 8 عدد
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500K ............................  1 عدد

10K .............................. 2 عدد

100K (دوبل) ...................... 5 عدد

10K  (دوبل).......................  1عدد
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NMD  ماژول.......................  1 عدد

HME ماژول ....................... 1 عدد
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8MHZ ...........................  1 عدد
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C945  ............................ 5 عدد
TIP41  ............................ 2 عدد
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OPTO-COPLER(521) ...................  4عدد 
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LCD 2*16 .......................... 1 عدد
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BIZERE 5v ......................... 1 عدد
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CD-ROM............................  1عدد
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TYPE DOLAB STEERIO ............... 1 عدد
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بلندگو 4 اهم 15 وات .............. 2 عدد
فصل سوم
نرم  افزار
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برنامه اصلی

شامل :

3-1) برنامه ریموت کنترل(HME)
3-2) برنامه فرستنده(HMD)
3-3) دستورات و توابع محیط برنامه​نویسیBASCOM
برنامه ریموت کنترل(HME)
این قسمت به معرفی  متغیر های میکرو می پردازد :

$regfile = "m8def.dat"

$crystal = 8000000
$baud = 2400
Config Debounce = 35
Config Portb = Input
Enable Interrupts
Config Portd = Output
Ddrc.5 = 1
Waitms 200
Do
این قسمت به معرفی  کلیدهای کنترل می پردازد :
  If Pinb.0 = 0 Then
  Print "7";
  End IfIf Pinb.1 = 0 Then
  Print "e";

  End If
  If Pinb.2 = 0 Then
  Print "5";

  End If
  If Pinb.3 = 0 Then
  Print "3";

  End If
  If Pinb.4 = 0 Then
  Print "2";

  End If
  If Pinb.5 = 0 Then
  Print "1";

  End If
If Pinb.6 = 0 Then
  Print "4";

  End If
  If Pinb.7 = 0 Then
  Print "6";

  End If
Loop
End
این قسمت یک حلقه است که تا کلیدی را نزنیم این حلقه ادامه می یابد می پردازد.
برنامه فرستنده(HMD)
این قسمت به معرفی  متغیر های میکرو می پردازد :
$regfile = "m32def.dat"

$crystal = 8000000
$baud = 2400
Config Portc = Output
Ddrd.6 = 1
Ddrd.0 = 0
Config Porta = Output
Config Timer0 = Timer , Prescale = 1024
Enable Interrupts
Enable Timer0
On Timer0 Eee
این قسمت به معرفی  متغیر های
می پردازد:  LCD

:Config Lcdpin = Pin , E = Portb.0 , Rs = Portb.1 , Db7 = Portb.2 , Db6 = Portb.3 , Db5 = Portb.4 , Db4 = Portb.5
Config Lcd = 16 * 2
این قسمت به معرفی متغیرها می پردازد :
Dim Bu1(5) As String * 1
Dim X As Byte
Dim Cur As Bit
Dim Pass As Byte
Dim Re As Byte
Dim Fgt As String * 1
Dim Asd As Byte
Dim H As Byte
Dim Lll As Byte
Dim Hhh As Byte
Cls
Home
Cursor Off
این قسمت به معرفی قسمت های که روی  نمایشگرنمایش داده می شود، می پردازد و چگونگی عمل کرد پایه هادر هنگام دریافت دستورات فرستنده و همین طور میزان طول صدای بیزر مدار:
Lcd "   ALI SHAMS   "

Wait 1
Cur = 0
X = 1
Re = 0
Do
Loop
End
Eee:

Fnt:

Fgt = Waitkey()

'Cls
'Lcd Fgt
If Fgt = "1" Or Fgt = "2" Or Fgt = "3" Or Fgt = "4" Or Fgt = "5" Or Fgt = "6" Or Fgt = "7" Or Fgt = "e" Then
Incr H
If H = 6 Then
H = 0
Goto Ali
Else
Goto Fnt
End If
Else
H = 0
End If
Ali:

If Fgt = "e" Then
Portc.2 = 0
Portc.4 = 0
Portc.3 = 1
Asd = 0
Portd.6 = 1
Waitms 200
Portd.6 = 0
Cls
Lcd "   POWER ON   "

Locate 2 , 1
Lcd "   ALI SHAMS   "

End If
H = 0
If Fgt = "7" Then
Portc.2 = 0
Portc.4 = 0
Portc.3 = 0
Asd = 1
Portd.6 = 1
Waitms 200
Portd.6 = 0
Cls
Lcd "   POWER OFF"

End If
If Asd = 0 Then
If Fgt = "1" Then
Portc.1 = 1
Waitms 200
Portc.1 = 0
If Hhh = 0 Then
Hhh = 1
Cls
Lcd "VOLUME UP > > > "

Else
Hhh = 0
Cls
Lcd "VOLUME UP  > > "

End If
End If
End If
If Asd = 0 Then
If Fgt = "2" Then
Portc.0 = 1
Waitms 200
Portc.0 = 0
If Lll = 0 Then
Lll = 1
Cls
Lcd "VOLUME DOWN < < < "

Else
Lll = 0
Cls
Lcd "VOLUME DOWN  < < "

End If
End If
End If
If Fgt = "4" Then
Portc.2 = 1
Portc.4 = 0
Portd.6 = 1
Portc.3 = 1
Waitms 100
Portd.6 = 0
Cls
Lcd "CD ROM PLAYER"

End If
If Fgt = "3" Then
Portc.2 = 0
Portc.4 = 1
Portd.6 = 1
Portc.3 = 1
Waitms 100
Portd.6 = 0
Cls
Lcd "CASSET PLAYER"

End If
If Asd = 0 Then
If Fgt = "5" Then
Porta.0 = 1
Waitms 300
Porta.0 = 0
Cls
Lcd "   TIMER  "

Locate 2 , 1
Lcd "10 MIN POWER OFF"

End If
End If
If Asd = 0 Then
If Fgt = "6" Then
Porta.1 = 1
Waitms 300
Porta.1 = 0
Cls
Lcd "   TIMER  "

Locate 2 , 1
Lcd "30 MIN POWER OFF"

End If
End If
Return
این قسمت یک حلقه است که تا کلیدی را نزنیم این حلقه ادامه می یابد می پردازد. 
دستورات و توابع محیط برنامه​نویسیBASCOM
اصول اولیه بدنه یک برنامه بیسیک در محیط BASCOM شامل تعیین میکرومورد استفاده .کریستالوپایانوگزینه های  اختیاری دیگریست که در زیر معرفی شده اند.

معرفی میکرو

برای شروع برنامه در محیط BASCOM ابتدا باید میکرو مورد نظر تعریف گردد                                                     
$REGFILE = "name"
Name  نام چیپ(میکرو)مورد نظر است که مورد استفاده قرار میگیرد

Example                                      
$regfile = "M8def.dat"

کریستال

رای مشخص کردن فرکانس کریستال استفاده شده بر حسب هرتز از دستور زی استفاده می نماییم 

$crystal=x

                          Example

$crystal=8000000            

اسمبلی وبیسیک

در صورت نیاز برای نوشتن برنامه اسمبلی از دستور زیر استفاده می نماییم.

                                       $asm   

Assembly programme          

                                       $ENDASM

با دستور $ASM میتوان در برنامه شروع به نوشتن برنامه مورد نظر اسمبلی کرده  وپس از اتمام برنامه اسمبلی با دستور$ENDASM برنامه اسمبلی را پایان رساند وبه نوشتن ادامه برنامه پرداخت.

یادداشت (اختیاری)

گاهی نیاز است یادداشتهایی برای اطلات بیشتر در بر نامه اضافه کنید

REM     یا     " 

یادداشتها ونوشتهها بعد از این دستور غیر فعال بوده ودر برنامه برای یادداشت به کار می رود وکامپایل نخواهد شدو همچنین به رنگ سبز در می آید.

اعداد ومتغیرها و جداول LOOKUP 

این دستور بعد یک متغیر را نشان می دهد .با این دستور میتوانید متغیر هایی که در بر نامه به کار برده شدهاند را تعریف کنید.

DIM var AS [XRAM/SRAM/ERAM] type [AT location] [OVERLAY]

VAR نام متغییری است که در برنامه به کار برده می شود در صورت استفاده از حافظه جانبی آن را با XRAM مشخص کنید و SRAM را زمانی اختیار کنید که میخواهید متغیر ها را در حافظهSRAM قرار دهیدوERAM متغیر مورد نظررا در EEROM  داخلی جای میدهد.
Data type نوع داده استکه میتواندbit , ,byre  integer,long  ,word,string یاsingle باشد.
Atlocation به شما اجازه می دهد که متغییرتان را در آدرسی که می خواهید در حافظه ذخیره کنید. زمانی که در محل ادرس دهی اشغال باشد اولین جای خالی در حافظه استفاده می شود.

Exampl

--------------------------------------------------------------

Dim B1 As Bit                                                 'bit can be 0 or 1
Dim A As Byte                                                 'byte range from 0-255
Dim C As Integer                             'integer range from 32767 - +32768
Dim L As Long
Dim W As Word
Dim S As String * 10                           'length can be up to 10 characters' 

Dim K As Integer At 120
'the next dimensioned variable will be placed after variable s "                           
Dim Kk As Integer
'Assign bits
B1 = 1                                  'or
Set B1                                  'use set
'Assign bytes                                                    
A = 12
A = A + 1
                     Assign integer                

                             '                                                                                  
      C = -12
C = C + 100
Print C
W = 50000
Print W
 Assign long '                                   
L = 12345678
Print L
Assign string'                                         
S = "Hello world"

Print S
End

دستور incr

این دستور یک واحد به متغییر عددیvar می افزاید.

Example
Dim A As Byte
Do                                                          'start loop
  Incr A                                                    'increment a by 1
  Print A                                                   'print a
Loop Until A > 10                                           'repeat until a is greater than 10
Print A
دستور decr 

این دستور متغییر var  را یکی کم می کند.

Example
Dim A As Byte
Do                                                          'start loop
  Incr A                                                    'increment a by 1
  Print A                                                   'print a
Loop Until A > 10                                           'repeat until a is greater than 10
Print A

دستور swap

Swap var1,var2

با اجرای این دستور محتوای متغییر var1 در متغییر var2و محتوای var2 در var1 قرار می گیرد

Example
Dim A As Integer , B1 As Integer
A = 1 : B1 = 2                                              'assign two integers
Swap A , B1                                                 'swap them
Print A ; B1                                                'prints 21
End
دستور ROTATE

دستور زیر تمام بیتها را به چپ یا راست منتقل می کندولی تمام بیتها محفوظ هستند وهیچ بیتی بیرون فرستاده نمی شود.

ROTATE var  , LEFT/RIGHT   [ , shifts]

VAR می تواندداده ای از نوع BYTE,INTEGER,WORD یاLONG  باشد  LEFT/RIGHT جهت چرخش بیتهاوSHIFT که اختیاری می باشد تعداد چرخش بیتها را مشخص می کند.در صورت قید نکردن SHIFT به صورت پیش فرض مقدار یک  در نظر گرفته می شود.

Example
Dim a as Byte
a = 128
Rotate A , Left , 2
Print a  '2
End
دستور LOOKUP

توسط این جدول می توان رشته دلخواهی را از جدولی بر گرداند

var =LOOKUP( value, label (
Lable بر چسب جدول وvalue اندیس داده دلخواه در جدول.داده بر گشتی از جدولدر متغییر var قرار می گیرد .var=0 اولین داده را در جدول بر میگر داند.تعداد اندیسها ومقدار داده بر گشتی به تر تیب نهایتا"می توانند 255و65535 باشند

Example
Dim B1 As Byte , I As Integer
B1 = Lookup(2 , Dta)

Print B1                                                    ' Prints 2 (zero based)

I = Lookup(0 , Dta2)                                        ' print 1000
Print I
End
Dta:

Data 1 , 2 , 3 , 4 , 5
Dta2:

Data 1000% , 2000%
دستور hex

این دستور یک داده از نوع byte,integer,word,long را به مقدار هگزا دسیمال تبدیل می کند.

Var=hex(x)

مقدار hex متغییر یا ثابت x در متغییر var جای می گیرد

Example
Dim A As Byte , S As String * 2 , Sn As Single
a = 123
s  = Hex(a)

Print s
Print Hex(a)

Sn = 1.2
Print Hex(sn)

End
دستور MAKEINT
varn = MAKEINT(LSB , MSB)

این دستور دو بایت را به هم متصل می کند ویک داده نوع WORD یا  INTEGER می سازدکه  LSB بایت کم ارزش وmsb بایت پر ارزش متغییر دو بایتی varn را تشکیل می دهد

Varn=(256*MSB)+LSB

Example
Dim a As Integer, I As Integer
A = 2
I = Makeint(a , 1)                                          'I = (1 * 256) + 2  = 258
End

دستور SET

توسط این  می توان یک  بیت را یک کرد

                                                  SET    BIT/PIN

SET VAR.X

BIT می تواند یک بیت و یا یک CFR مانند PORTB.1 باشد  و VAR متغییری از نوع دادهBYTE,INTEGER,WORD,LONG است وX برای BYTE می تواند

0 تا 7,0 تا 15  برای WORD وبرای LONG می تواند  0 تا 31   باشد.
Example
Dim B1 As Bit , B2 As Byte , C As Word , L As Long
Set Portb.1                                                 'set bit 1 of  port B
Set B1                                                      'bit variable
Set B2.1                                                    'set bit 1 of var b2
Set C.15                                                    'set highest bit of Word
Set L.31                                                    'set MS bit of LONG
End
دستور RESET

توسط این  می توان یک  بیت را صفر کرد

                                               SET   BIT/PIN  RE

RESET VAR.X

BIT می تواند یک بیت و یا یک CFR مانند PORTB.1 باشد  و VAR متغییری از نوع دادهBYTE,INTEGER,WORD,LONG است وX برای BYTE می تواند

0 تا 7,0 تا 15  برای WORD وبرای LONG می تواند  0 تا 31   باشد

Example
Dim b1 as bit, b2 as byte, I as Integer
Reset Portb.3                                               'reset bit 3 of port B
Reset B1                                                    'bitvariable
Reset B2.0                                                  'reset bit 0 of bytevariable b2
Reset I.15                                                  'reset MS bit from I
End
دستور GOTO,JMP

GOTO lable

JMP lable

با این دستور می توان به بر چسب lable پرش کرد . بر چسب lable باید با علامت:(lable) پایان یابد ومی تواند تب 32 کاراکتر طول داشته باشد. به خاطر داشته باشید زمانی که از دو lable هم نام استفاده شود کامپایلر به شما هشدار می دهد .دستور return برای برگشت از برچسب وجود ندارد.

Example
Dim A As Byte
Start:                                                      'a label must end with a colon
A = A + 1                                                   'increment a
If A < 10 Then                                              'is it less than 10?

 Goto Start                                                 'do it again
End If                                                      'close IF
Print "Ready"                                               'that is it
دستورالعمل do-loop

DO
   statements
LOOP [ UNTIL expression ]

Statement تا زمانی که expression دارای ارزش tue یا غیر صفر است تکرار خواهد شد بنا بر این این نوع حلقه  حد اقل یکبار تکرار می شود.DO-LOOP به تنهایی یک حلقه بی نهایت است که با exitdo  می توان از حلقه خارج شد واجرای برنامه در خط بعد ار حلقه ادامه یابد.

Example
Dim a As Byte
A = 1                                                         'assign a var
Do                                                            'begin a do..loop
  Print A                                                     'print var
  Incr A                                                      'increase by one
Loop Until A = 10                                             'do until a=10
End
'                           'You can write a never-ending loop with the following code
Do
  '                          'Your code goes here
Loop

دستورالعمل for-next 

فرم کلی:

FOR var = start TO end [STEP value

Statements 

Nexy var

Var به عنوان یک کانتر عمل می کند که  start  مقدار اولیه end مقدار پایانی است وهر دو می توانند یک ثابت عددی یا متغییر عددی باشند .value  مقدار عددی step را نشان می دهد که می تواند مثبت یا منفی باشد .در صورت حذف کردن step value کامپایلر به صورت پیش فرض مقدار یک را در نظر می گیرد.

Example
--------------

Dim A As Byte , B1 As Byte , C As Integer
For A = 1 To 10 Step 2
   Print "This is A " ; A
Next A
Print "Now lets count down"

For C = 10 To -5 Step -1
  Print "This is C " ; C
Next
Print "You can also nest FOR..NEXT statements."

For A = 1 To 10
  Print "This is A " ; A
  For B1 = 1 To 10
    Print "This is B1 " ; B1
  Next                                  ' note that you do not have to specify the parameter
Next A
End

دستورالعمل IF

در کلیه حالتهای زیر عبارت Statement می تواند یک دستورالعمل ساده یا چند دستورالعمل مرکب باشد

IF  expression THEN statement

دستورالعمل statement زمانی اجرا می شود که عبارت expression دارای ارزشtrue باشد.

Dim Var As Byte , Idx As Byte
Var = 255
Idx = 1
If Var.idx = 1 Then
   Print "Bit 1 is 1"

End If
IF  expression THEN 

Statement1        

else
         Statement2       
Endif

در صورتی که عبارت 1 دارای ارزش درستی باشد دستورالعمل 1 اجرا خواهد شد در غیر این صورت دستورالعمل 2 اجرا خواهد شد.
Example
Dim A As Integer
A = 10
If A = 10 Then                                              'test expression
  Print "This part is executed."                            'this will be printed
Else
  Print "This will never  be executed."                     'this not
End If
If A = 10 Then Print "New in BASCOM"

If A = 10 Then Goto Label1 Else Print "A<>10"

Label1:

Rem The following example shows enhanced use of IF THEN
If A.15 = 1 Then                                            'test for bit
   Print "BIT 15 IS SET"

End If
Rem the following example shows the 1 line use of IF THEN [ELSE]

If A.15 = 0 Then Print "BIT 15 is cleared" Else Print "BIT 15 is set

دستورالعمل case

کنترل اجرای دستورات یک برنامه دارای ترتیب بالا به پایین است ولی در صورت نیاز می توان توسط دستورالعملهای انشعاب یا پرش جهت کنترل اجرای دستورات یک بر نامه را عوض کرد.یکی از این دستورات select –case است که می توان یکی از چندین دتور را با  توجه به مقدار ورودی اجرا کرد.

SELECT CASE  var
   CASE test1 : statements
   [CASE test2 : statements ]

   CASE ELSE : statements
END SELECT
اگر متغییر var با مقدار test1 برابر باشد عبارت 1 اجرا می شود  وسپس اجرا برنامه بعد از end select ادامه می یابد در غیر این صورت اگر متغییر var با مقدار  test1 براتبر نباشد ولی با مقدار test2 برابر باشد عبارت 2 اجرا می شود وسپس اجرای برنامه بعد از end select ادامه می یابد ونهایتا"اگر متغییر var با هیچکدام با هیچکدام ار مقادیر test1,test2 برابر نباشد عبارت3 اجرا می شود وسپس اجرای برنامه بعد از end select ادامه می یابد.
Example
Dim X As Byte
Do
  Input "X ? " , X
  Select Case X
    Case 1 To 3 : Print "1 , 2 or 3 will be ok"

    Case 4 : Print "4"

    Case Is > 10 : Print ">10"

    Case Else : Print "no"

  End Select
Loop
End

دستور wait
برای ایجاد تاخیر در برنامه از این دستور استفاده می شود
Wait …..

با اجرای این دستور اجرای برنامه برای مدتی به تا خیر می افتد به صورتی که اگر بعد از  wait  , us اجرای برنامه به مدت microseconds میکرو ثانیه متوقف می شودو اگر ms  بیاید اجرای برنامه به مدت milliseconds میلی ثانیه متوقف می شود. اگر فقط عبارت wait بیاید اجرای برنامه به مدت seconds ثانیه موقف می شودوپس از سپری شدن زمان مشخص شده اجرای برنامه از خط بعد ادامه می یابد 
Example
WAITUS 10

'wait for 10 uS
Print "*"  
Example
WAITMS 10

'wait for 10 mS
Print "*"  
معرفی زیر برنامه(declare sub)

از این دستور برای معرفی زیر برنامه استفاده می کنیم.زیر برنامهای که قصد فراخوانی ان را داریم بایستی در ابتدای بر نامه ویا حداقل قبل از فرا خوانی آن معرفی گردد. 

DECLARE SUB  TEST[( [BYREF/BYVAL] var as type)]

زیر برنامه بر خلاف تابع , مقداری بر نمی گرداند.در زمان ارسال داده  به صورتBYREF (پیش فرض کامپایلر)آدرس داده به زیر بر نامه فرستاده شده ودر محتوای ان تغییر ایجاد می شود ولی در حالت BYVALیک کپی  از داده فرستاده می شودوبه هیچ وجه  در محتوای ان تغییر ایجاد نمی شود.TEST  نام زیر برنامه و VAR نام متغییر ارسالی به زیر برنامه و TYPE نوع ان استکه می تواند داده نوع   BYTE,INTEGER,WORD, یا STRING  باشد.
 برای نوشتن زیر برنامه ابتدا نام ان را توسط دستورزیر تعریف کرده وسپس شروع به نوشتن زیر برنامه می کنیم. 

SUB NAME [(VAR1)]

NEME نام زیر برنامه که باید  توسط دستور DECLARE معرفی شده باشد  وبا دستور 

ENDSUB پایان یابد.

Example
Dim a As Byte, b1 As Byte, c As Byte
Declare Sub Test(a As Byte)

a = 1 : b1 = 2: c = 3
Print a ; b1 ; c
Call Test(b1)

Print a ;b1 ; c
End
Sub Test(a as byte)
  Print a ; b1 ; c
End Sub   

:CIRCUIT SUMMERY 
 Out  This project the first thing is  in
Input order that can be off ,on , volume

,timing ,type or CD-ROM goes from sender circuit to the air and the receiver detects the information and pats that to the mircrocontroller that be serial port :pin 14and the information after processing can activate CD-ROM mode or type mode sending logical data to pin   24 or 26 if the information is choosing the timer in according to the timing mode that that has been choosen in the sender circuit the pin 39 or 40 would be 1 or 0 if the input order is volume , the processer contral it by the pin 22 or 23 that is connected to digital volume circuit .

After choosing tayp or CD-ROM mode, the audio goes to pre-amp andafter that to the ampilifier and ther to the equalizer taninig the low and high frequencies is handy and the new part is digital volume ,ampilifier and the audio   would be ampilifier and now is on the speaker .
The project also has on db-meter that simpdily the audio and the20 led's to showe the audio harmony.

seting volume  1)
2)  timer 
3)  equalizer
4)  key on,off 
منابع و مأخذ:
1- کتاب های آموزشي مهندس بخت اور 
2- کتاب  پروژه‌هاي دانشجويي دانشجويان
3- کتاب علی کاهه(AVR)
4-سايت                   http://www.nxp.com/acrobat   

5-سايت                     http://www.national.com  

6-سايت             http://www.datasheetarchive.com/pdf  
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CMOS Technology
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(Backup Voltae is up to 4 V)

0d3 to -68dB attenuation controlled by 2dB/step

2 Channels in each chip

wpable to control attenuation by a built-in oscillator and Up/Down Pin
Single Power Supply or Dual Power Supplics of (=) and (-) éan be used
Wide Frequency Response Range

Very Low Harmonic Distortion

Available in 16 pin, DIP Package
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Overview

Block Diagram
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Figure 1. Biock Diagram
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Overview

Block Diagram

Tho ATinega32 s ou-pows: GHOS &b microsoriollor based on ho AV unanced
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