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دانشگاه آزاد اسلامی

پايان نامه تحصيلی دوره کارشناسی برق قدرت

عنوان :

بررسي سيستم انتقال قدرت در خودروهاي برقي و مقايسه آن با سيستم انتقال قدرت در خودروهاي احتراق داخلي
استاد راهنما:

دانشجو:
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