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عنوان پروژه :
 بررسي سنسورهاي موجود در خودرو 

 استاد راهنما: .... 

دانشجويان: .....
زمستان 93
فهرست

فصل اول

سنسورهای موقعیت زاویه ای و خطی
۱-۱- مقدمه

۲-۱ طبقه‌بندی حس گرها

۱-۲-۱- افزایشی یا مطلق

۲-۲-۱- اتصال یا مجاورت

۳-۱ – تکنولوژی‌های حس گر موقعیتی
۱-۳-۱- میکروسویچ‌ها
۲-۳-۱- چشمی
۳-۳-۱- توان سنجی ولتاژ برق

۴-۳-۱- مغناطیسی
ترانسفورماتورهای زاویه‌ای القایی
حس‌گرهای جابجایی خطی القایی
مگنتواستریکتیو
۵-۳-۱- تکنولوژی‌های دیگر
متصّل کردن حس‌گرها و سیستم‌های کنترل

فصل دوم

حس گرهای درجه حرارت دما و رطوبت

۱-۲ درجه حرارت گرما و رطوبت

۱-۱-۲ درجه حرارت ـ تأثیر گرما

۲-۱-۲ کنداکشن ، کانوکشن ، و پرتو افشانی
۳-۱-۲ منابع گرما در وسایل نقلیه
۴-۱-۲ تأثیر رطوبت

۵-۱-۲ استلزامات موجود برای قابلیت اطمینان اجرای الکترونیک
۲-۲ انداز‌ه‌گیری درجه حرارت اتومبیل
۱-۲-۲ انداز‌ه‌گیری درجه حرارت مایعات
۲-۲-۲ درجه حرارتی باتری
۳-۲-۲ انداز‌ه‌گیری درجه حرارت هوا

۴-۲-۲ درجه حرارت کالیز کننده (کاتالیست)

۵-۵-۲ حس گر اکسیژن
۶-۲-۲ حس کردن حرارت تایرها
۷-۲-۲ تشخیص نقض در اجزای الکترونیک
۸-۲-۲ حس گر جریان توده هوا

فصل سوم

سنسورهای گاز خروجی
۱-۳- مفاهیم اساسی
۲-۱-۳- تعریف نسبت هوا به سوخت نرمال شده لامبدا

۳-۱-۳- عناصر تشکیل دهنده گازهای خروجی تصفیه نشده

کنترل حلقه بسته لامبدا

کنترل لامبدای گره بسته مرسوم

۲-۳- اصول سنسورهای گاز خروجی برای کنترل لامبدا

فرآیند کاتالیزوری
منحنی شاخص

۲-۲-۳- سنسور ۱=l: نوع نیمه رسانا

۳-۲-۳- سنسور هوا به سوخت رقیق: نوع Zro
کاربردهای غیر اتومبیلی
۴-۲-۳- سنسور A/F رقیق: نوع جریان محدود

اصول عملکرد

۶-۲-۳- سنسور A/F محدودة وسیع : نوع پیل دوتایی (دوطرفه)

۳-۳- تکنولوژی سنسورهای سرامیکی گاز خروجی
۱-۳-۳- سنسورهای مبتنی بر Zro2
ترکیب فازی و پایداری مکانیکی
۲-۳-۳- سنسورهای نوع انگشتانه‌ای
۳-۳-۳- سنسورهای اکسیژن سطح (صفحه‌ای)

۴-۳-۳- سنسورهای مبتنی بر Al2O4
4-3- فاکتورهای تأثیر گذارنده بر مشخصه‌های کنترل سنسورهای ۱=l
1-4-3- فاکتورهای تأثیر گذاری بر منحنی استاتیکی
سیستم تأخیر (پس افت)

۵-۳- کاربدرها

۱-۵-۳- موقعیت‌های عملکردی
۱-۶-۳- سنسورهای پتانسیل متغیر (ترکیبی)

۲-۶-۳- سنسورهای گاز نیمه رسانا

اثرات مخصوص از گاز خروجی
سنسورهای گاز کاتالیزوری
فصل چهارم

سنسورهای سرعت و شتاب

مقدمه
۲-۴- وسایل حس کننده سرعت

۱-۲-۴- وسایل
(VR Xvariable veluctance)
2-2-4- وسایل اثر هال

۴-۲-۴- وسایل مغناطیس پایداری
۴-۲-۴- وسایل فراصوتی
۵-۲-۴- وسایل فرکانس رادیویی –نوری
۳-۴- کاربردهای اتومبیل برای حس کردن سرعت

۱-۳-۴- کاربردهای چرخشی
۳-۴- کاربردهای اتومبیل برای حس کردن سرعت

۳-۴-۴- کاربردهای خطی
۴-۴- وسایل حس کننده شتاب

۱-۴-۴- وسایل حس کننده مکانیکی
۲-۴-۴- وسایل حس کننده پینروالکتریک
۴-۴-۴- ابزار حس کننده

۴-۴-۴- ابزار حس کننده ظرفیتی
ساختارهای میکروماشینی
مدارهای کنترلی چند شکلی (multichip) سیگنال Vs
5-4- کاربردهای شتاب سنج‌ها در اتومبیل
۱-۵-۴- کاربرد کیسه هوا

۲-۵-۴- کاربرد کنترل رانندگی
۴-۵-۴-کاربردهای ارتعاش

۴-۵-۴- کاربردهای سیستم ترمز ضد قفل

۶-۴ وسایل حس کننده جدید
۱-۶-۴ وسایل حس کننده سرعت چرخشی جدید
۲-۶-۴ وسایل حس کننده سرعت خطی جدید
۳-۶-۴ وسایل حس کننده شتاب و اینرسی جدید
چشم انداز کاربردهای حس کننده سرعت چرخش

چشم انداز کاربردهای حس کننده سرعت خطی
چشم انداز کاربردهای شتاب

چکیده
